
                   PROJET ROBOTIQUE       2/2 

  
  

ÉTAPE 3 : RECHERCHE DES SOLUTIONS 
 

La recherche de solutions possibles   
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Flux d ’informations et d ’énergie   

Description du fonctionnement du robot 



   

Description par algorigramme   

Début   

Simuler le fonctionnement du robot   

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

Paramètres à prendre en compte : ………………………………………………………………………… 

…………………………………………………………………………………………………………………………………

…………………………………………………….. 

Position la plus 

adéquate ? 



   

 

  

 Ports  Solutions techniques  
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Programme r   un   système embarqué   :   le robot   

…………………………. …………………………. 
…………………………. 


